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Полоса частот (исключая нижний и Допустимое отклонение частоты — к
включая верхний пределы) и категории ±(N•10 : N, Гц)

станций
1N N,

Полоса 9—535 кГц

Фиксированные станции 
Сухопутные станции:

1001

10 Гц

береговые станции
стационарные станции 
воздушной подвижной службы

50

Подвижные станции:
2001судовые станции

судовые аварийные передатчики 5002
(станции)
станции спасательных средств 500
станции воздушных судов 100

Станции радиоопределения 
Радиовещательные станции

100
10 Гц

Радиовещательные станции, рабо
тающие в режиме синхронизации

0,01 Гц

частоты

Полоса 535—1606,5 кГц

Радиовещательные станции 10 Гц
Радиовещательные станции, рабо

тающие в режиме синхронизации
0,01 Гц

частоты
Станции радноопределения 100

Полоса 1606,5—4000 кГц

мощстанцииФиксированные
ностью:

200 Вт и менее 50
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ГОСТ Р  50657-94

Продолжение таблицы 1

Полоса Частот (исключая нижний и 
включая верхний пределы) и категории

Допустимое отклонение частоты 
±(N -10~h; N. Гц)

станций
N N,

с излучением на одной боковой
полосе 50 Гц

более 200 Вт
с излучением частотной маннпуля-

20 Гц

ции любой мощности 10 Гц
Сухопутные станции мощностью: 4 Л  / Ч  1 ь 1J  .  * Т

200 Вт н менее 100
более 200 Вт 

Подвижные станции:
50 ” ’4

судовые станции 40 Гц1
с излучением класса AIA 50

100станции спасательных средств
радиомаяки—указатели места 
бедствия

100

станции воздушных судов 20 Гц
сухопутные подвижные станции 

мощСтанции радиоопределения
ностью:

5 О5

200 Вт и менее 20
более 200 Вт 10

1606,5—Радиомаяки в полосе
—1800 кГц

50

Радиовещательные станции 
Радиовещательные станции, рабо

тающие в режиме синхронизации

10 Гц

частоты

Полоса 4—29,7 МГц

Фиксированные станции- 
с излучением на одной боковой 

полосе и на независимой боковой 
полосе мощностью:

0,1 Гц

500 Вт и менее 50 Гц
более 500 Вт 20 Гц

с излучением класса F1B 
с излучением других классов мощ

ностью:

10 Гц

500 Вт и менее 20
более 500 Вт 

Сухопутные станции:
10

береговые станции 20 Гц1
с излучением класса А1А 10

стационарные станции воздушной 
подвижной службы

10 Гц
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Продолжение таблицы 1

Полоса частот (исключая нижний и 
включая верхний пределы) и категории

Допустимое отклонение частоты 
±<N -I0~b; N, Гц)

станций
N N,

базовые станции мощностью;
500 Вт и менее 20
более 500 Вт 10

Подвижные станции: 
судовые станций

с излучением класса А1А 10 1,6
с излучением других классов, кро- 50 Гц
ме А1А

станции спасательных средств 50
20 Гцстанции воздушных судов

сухопутные подвижные станции 4 О7
Радиовещательные станции 10 Гц
Радиовещательные станции, рабо- 0,1 Гц

тающие в режиме синхронизации
частоты

Космические станции 20
Земные станции 20

Полоса 29,7—100 МГц

Фиксированные станции 20
Сухопутные станции мощностью:

302 Вт и менее
15 Вт включиболее 2 Вт до 20

тельно
более 15 Вт 10

Подвижные станции мощностью:
2 Вт и более 20
носимые с мощностью не более 40
2 Вт

Станции радиоопределенпя 50
(кроРадиовещательные станции

ме телевизионных) мощностью:
3000 Гц50 Вт и менее

более 50 Вт 2000 Гц
Радиовещательные станции (теле

визионные — изображение и звуко
вое сопровождение):

350 Гцмощностью менее 1000 Вт
мощностью 1000 Вт и более 100 Гц

работающие в режиме точного 1 Гц
смещения частот несущих

Космические станции 20
Земные станции 0,5®
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ГОСТ Р 50657—94

Продолжение таблицы 1

Полоса частот (исключая нижний н 
включая верхний пределы) и категории

Допустим ое отклонение частоты  

± ( N - H ) ” (’; N, Гц)
станций

N N,

Полоса (0 0 -4 7 0  МГц

мощстанцииФиксированные
ностью:

50 Вт п менее 20*
более 50 Вт 10

Сухопутные станции: 
береговые станции 5

воздушнойстационарные станции 20
подвижной службы 

базовые станции при разносе час
тот между соседними каналами 
-не менее 20 кГц: 
в полосе 100—235 МГц 1012
в полосе 235—401 МГц 7
в полосе 401—470‘МГц 5

Подвижные станции: 
судовые станции и станции спаса

тельных средств:

5 0 111,11 
30

ю 12
712
512 

5013

в полосе 156— 174 МГп
вне полосы 156— 174 МГц

станции воздушных судов 
сухопутные подвижные станции 

при разносе частот между соседними 
каналами не менее 20 кГц: 

в полосе 100—235 МГц
в полосе 235—401 МГц 
в полосе 401—470 МГц

Станции радиоопределенпя 2000 ГцРадиомаяки—указатели места бед
ствия на частоте 406, 025 МГц 

Радиовещательные станции (кро 10
ме телевизионных) 

со средней мощностью 50 Вт и 3000 Гцменее в полосах ниже 108 МГц 
Радиовещательные станции (теле

визионные — изображение и звуко
вое сопровождение):

мощностью менее 1000 Вт 350 Гц
мощностью 1000 Вт и более 100 Гц
работающие в режиме точного 1 Гц
смещения частот несущих 

Космические станции 20Земные станции 0,58
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Продолжение таблицы 1

Полоса частот f исключая нижний и 
включая верхний пределы) и категории 

станций

Допустимое отклонение частоты 
±(N -10~h ; N| Гц)

N Ni

Полоса 470—2450 МГц

Фиксированные станции: 50
радиорелейные линии (РРЛ) с
мощностью передатчиков 20 Вт
и менее 100м

Сухопутные станции 20
Подвижные станции 20
Станции радиоопределепия: 500*3-п
.с  кварцевой стабилизацией 100

Радиовещательные станции (кро- 100
ме телевизионных)

Радиовещательные станции (теле-
визнонпые — изображение и звуко-
вое сопровождение) в полосе 470—
—960 МГц:

мощностью менее 1000 Вт 500 Гц| лл
мощностью 1000 Вт и более 100 Гц
работающие в режиме точного 1 Titсмещения частот несущих 1 1 Ц

Космические станции 20
Земные станции 0,3

Полоса 2450—10500 МГц

Фиксированные станции: 50
радиорелейные линии с мощностью

передатчиков 20 Вт и менее 200м
Сухопутные станции 100
Подвижные станции 10016
Сташши радиоопределепия: I20013
с кварцевой стабилизацией 100
Космические станции17 J18
Земные станции 118

Полоса 10,5—40 ГГц

Фиксированные станции: 100
радиорелейные линии е мощностью

передатчиков 10 Вт и менее 30019
Подвижные станции 30016
Станции радиоопределения: зооо13
с кварцевой стабилизацией 500
Радиовещательные станции 100
Космические станции J18
Земные станции ]18
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ГОСТ Р 50657— 94

П р и лт с ч а и л я
1 Для передатчиков береговых и судовых ста шиш, используемых для бук

вопечатающей телеграфии пли передачи данных, допустимое отклонение часто
ты составляет:
— 5 Гц при узкополосной фаювон манипуляции;
— 10 Г гг при частотной манипуляции и цифровом избирательном вызове для 
передатчиков, установленных после 010!  1992 г.

2 Нел» аварийный переда о т к  одновременно является резервным для основ
ного. то его допустимое отклонение частоты должно быть таким же, как и для 
основного.

3 Для однополосных передатчиков стационарных станции, работающих в 
полосах частот, распределенных на исключительной основе воздушной подвиж
ной службы, допустимое отклонение частоты составляет 10 Гц.

4 Для однополосных радиотелефонных передатчиков с мощностью 2 Вт и 
менее допустимое отклонение частоты составляет 40 Гц, с мощностью более 
2 Вт — 20 Гц.

5 Для передатчиков, используемых для однополосной радиосвязи с мощ
ностью более 2 Вт, допустимое отклонение частоты составляет 20 Гц, а для 
передатчиков, используемых для радиотелеграфии с частотной манипуляцией, а 
также для гтередв тч и ко г, мощи остью 2 Вт и менее, используемых для однопо
лосной радиосвязи, — 40 Гц.

6 Д ля передатчиков небольших судов, работающих в прибрежных водах или 
вблизи них с мощностью несущей нс более 5 Вт в полосе 26175—27500 кГц с 
излучениями классов АЗГ, F3H пли G3F, допустимое отклонение частоты сос
тавляет 10-10 6

7 Для однополосных радиотелефонных передатчиков (кроме тех, которые 
работают в полосе 26175—27500 кГц) с пиковой мощностью огибающей не бо
лее 15 Вт допустимое отклонение частоты составляет 50 Гц. *

19953 Должны быть рассмотрены технические моры, позволяющие к г. 
обеспечить допустимое' отклонение частоты порядка Ы 0 - 5,

9 Для мипгопролотных радиорелейных систем с непосредственным преобра
зованием частоты допустимое отклонение частоты составляет 30-10-6.

10 Это допустимое отклонение частоты не применяется к станциям спаса
тельных средств, работающим па частоте 243 МГц

11 Для радиопередатчиков, используемых станциями внутрисудовоп связи, 
допустимое отклонение частоты составляет 5-10-fi

12 Д ля портативного оборудования, по устанавливаемого на подвижных 
средствах, со средней мощностью передатчика по более 5 Вт допустимое откло
нение частоты составляет 15-10 -R

13 Это допустимое отклонение частоты относится к ста тишям, использую
щим фиксированные рабочие частоты Для остальных станций допустимое от
клонение частоты радиопередатчиков не должно приводить к излучениям вне 
выделенной полосы частот.

14 Допустимое отклонение частоты одного передатчика при подаче на вход 
эталонного сигнала составляет'

и— на оконечных и узловых станциях магистральных Р Р Л  и на оконечных
промежуточных станниях внутризоновых Р Р Л  — не более 50-10-6 ;
— на промежуточных станциях магистральных Р Р Л  — нс более I0 - I0 -6;

— не бооконечных и промежуточных станциях местных Р Р Л— на
лее 100-1 о —л.

отклонениедопустимое15 Для радионавигационных подвижных станций
вчастоты может составлять ]500-10—"J при условии, что излучения находятся

пределах выделенной полосы.
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еншз
I — лроверж мый радиоле- 
р е д а т и к ,  2 устройство 

Л - эквивалентноесия пт.
со п р т  и влей и ен.п pv точное

(эквивалент ач» отиты К 4 -- 
частоэлск трон но-сче ими

а те и то а тортомер, 5 -

Рисунок 1 - -  Структур
ная схема измерения ча
стоты радиопередатчи
ком с применением элек
тронно-счетных часто

те ме ров

 

} — опорный генератор радио- 
передатчика: 2 — проверяемый 
радиопередатчик; 3 — эквива
лентное n a ip y точное сопротив
ление (эквивалент антенны); 
4 - стандарт частоты. 5 — 
компаратор частоты: в  — атте
нюатор, 7 - -  устройство связи.

Рисунок — 2 Структурная 
с\ома измерения частоты 
радиопередатчиков с приме
нением компаратора и стан

дарта частоты



 

/ — проверяемый радиопередатчик; 
2 — устройство связи; 3 — эквивален
тное нагрузочное сопротивление (экви- 
валет антенны); 4 — генератор об
разцовой частоты; 5 — осциллограф;

6 — аттенюатор.
Рисунок 3 — Структурная схема измерения частоты радиопередатчика с 

применением осциллографического способа
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Рисунок 4 Определение кратности частот по фигурам Лиссажу

Отношение чисел н , н  п г равно отношению частот /„«и f,:  

- 1 Г - - Т Г  ■ откуда

Синусоидальную развертку применяют до кратности частот по
рядка 10, т. к. при большем числе пересечений их трудно сосчи
тать. Томность измерений зависит от точности градуировки шкалы 
генератора образцовых частот и от стабильности сравниваемых 
частот.

Присвоенную частоту радиопередатчика (/п ) измереннуюи
частоту (//) записывают в протокол испытаний и находят относи
тельное отклонение частоты радиопередатчика по методике 5.11.

Измерения допустимого отклонения частоты радиопере5.10
датчиков с излучением класса J3E

Непосредственные измерения проводят в соответствии со 
структурной схемой, приведенной на рисунке 5.

/ — низком сигналов:ас г отгмлй генератор
2 — пронеряемыГг радиопередатчик (н ро- 

? — \ о  pniiei во < вязи.жиме пер* 'чачи),
1 — -#1\нмпллентмое нагрузочное сопротив
ление (жвнвалонг антенны), 5 н 7 — 
злектронмо-счетныс частотомеры, 6 — ат

тенюатор
сРисунок 5 Структурная схема измерения частоты радиопередатчиков

излучением класса J3E
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измеряе-междуСреднее арифметическое значение разности
мыми / ,  и присвоенными /„ частотами на всем множестве изме

АДР в герцах вычисляют по формулеренных значении

10 Л -  /и

где / /  ( / = 1 ......  10) — измеренные значения частоты.
Проверяемый радиопередатчик соответствует требованиям таб 

лицы 1 при следующих условиях:

1 де ^  допустимое отклонение частоты в миллион
ных долях;
ЧсР =Л '|,  где N 1 допустимое отклонение частоты в герцах.
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. .Pnxmin  „ Р вхтах
р 0 р 0

где Pnxmin » РрХ:пах — соответственно чувствительность и максимально 
допустимое значение мощности на входе измерительного тракта;

Р0 — мощность в тракте испытуемого радиопередатчика в месте подключе
ния измерительного тракта.

В зависимости от мощности радиопередатчика устройство связи может быть 
выполнено в виде резисторного или емкостного делителя, встроенного в тракт 
передачи направленного ответвителя пли свободного пространства (петля).

Эквивалентные нагрузочные сопротивления должны иметь допустимую мощ
ность рассеивания не меньше максимальной средней мощности испытуемого ра

диопередатчика. Коэффициент стоячей волны по напряжению (КСВН) должен 
обеспечить нормальную работу радиопередатчика.

Аттенюаторы предназначены для регулирования уровня сигнала, подавае
мого на измерительный тракт.
Таблица АЛ — Частотомеры электронно-счетные

Тип
прибора

Диапазон измеряемых час- 
тот непрерывных сигналов

Диапазон измере
ния несущей часто
ты ИМ-сигиалов

Пределы допускае
мой относительной 
погрешности изме

рения частоты

43-64 0,005 Гц—1500 МГц 
1,5-18 ГГц 

(со сменным блоком 
ЯЗЧ-175)

100—1500 МГц 
1,5—1-8 ГГц 
(со сменным бло
ком ЯЗЧ-175)

43-66 10 Гц— 120 МГц 
0,1—2 ГГц 

2-37 ,5  ГГц

0 ,1 -2  ГГи 
2-37 ,5  ГГц ±  (8<>± Меч )



Тип
прибора

Номинальное значение час
тоты выходные cm налов, 

МГц

С реднеквадратичен 
кое относительное 
отклонение часто

ты, не более

Погреш нос1Ь изм е
рения относитель
ного отклонения 
частоты за 1 с.

4 1 - 7 8 5 7 - 1 0 - 12 з а  1 с 1 ,4 - 1 0 - "

4 1 * 8 0 5 ; 100 К ) - 14 з а  1 с у т ± 1 , 5 - 1 0 - 12

Таблица А.З — Компараторы частотные

Тип
прибора

Частоты входных сигналов, 
МГц

измеренияСистематическая погрешность
частоты,относительною  отклогтения

не более

47-45 1; 5, 10 с внутренним 
гетеродином 

1 — 100 с внешним ге

ы о - 13

47-39
теродином

1; 5; 10 с внутренним 
гетеродином 

1—50 с внешним ге

7 - 1 0 - 13
5-10

за 1 с 
за 10 с

теродином

Таблица А.4 — Генераторы сигналов

Диапазон Дискретность установки в
Погрешность

Тип установлен '  С табиль
прибора частот полосе. Гц кГц. МГц ной частоты ное! ь

ГЗ-27 10 Гц— 0,001 Гц10 Гц— 100 кГц ± 1 0  -«
— 10 МГц 100 кГц— 1 МГц 0,01 Гц

1— 10 МГц 0,1 Гц
за 15 мин

ГЗ-119 20 Гц— 0,001—0,01 Гц Д 5 - 10—7 1 0 -8
—20 МГц

Г4-174 17,44—
- 2 5 ,9 5  ГГц

1 МГц ± 1 0 - < 5- М ~<i

Г4-175 25,95— 
—37,5 ГГц

1 МГц ± 1 0 - 4 5 1 0 - °

Г 4 -1 8 7  1 1,07— 5* 10 —7 ы о -7
Г 4 -1 9 0  / —  17,85 Г Г ц
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Окончание таблицы Л 4

Тик
Прибора

У! rf аггп зогг 
млorот

вДискретность установки
полосе Гц. кГц. МГц

i Погрешность 
установлен
ной частоты

Стабиль
ность

Г4-158А 0 ,1 -  
130 МГц

0,001 кГц10— 100 кГц
100—1000 кГц 0,01 кГц 

0,1 кГц1— 16 МГц
1 кГц16—130 МГц

ю -° 5-I0-"

Г4-191 0.1 —
—70 МГц

10 кГц 1 0 - ' —

Г4-192 0,01 —
— 130 МГц

0,1 Гц 1,5-10—7 f„

Г7-2 200 Гц— 
- 8 1  МГц

0,001 Гц ± 1 0 -7 1 0-“ 
за 24 ч.

Таблица Л.5 — Аттенюаторы

Тип
прибора Диапазон частот, ГГц Ослабление. дБ Погрешность. дБ

Д 2 -1 3 0 , 5 - 3 , 0 9— 40 ± 0 , 5
Д 2 -1 9 0— 3,0 10— 70 0,8— 0,01 А
Д 2 -2 0 0— 3,0 15— 115 0,8— 0.001 А
Д 2 -2 2 0— 1,5 1— 109 1.0
Д З -2 7 5 ,65— 8,25 — —

Д З-2 8 А 3,93— 5,65 0— 60 ± 0 , 3
Д З - 2 9 Б 2,581— 3,93 — —
Д З-ЗЗА 8,24— 12,05 — . —.
Д З-3 4 А 1 2 ,0 5 - 1 7 ,4 4 — —

17,44— 25,86Д 5 -3 5 А — —
25,86— 37,5Д 5 -3 6 А — —

Таблица А.6 — Нагрузки согласованные измерительные

Тип прибора Диапазон частот, 
ГГц кевн Размеры, мм

Коаксиальные
2,260 145 0— 18 1,2 Тракт 3,5/1,52
2 243.148 0— 18 1,15 7/3,04
2 240 0 5 7 -0 4 0 -  2,14 1,05 16/6,95
2.24 0 057 0—2,14 1,05 16/4,6
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Тип Прибор,!
Диапазон  чгк тог. 

ГГц
кевм Размеры, мм

Волноводные

2 243 040—5 2,59—3,94 1,05 Волновод 72x34
2 243 0 4 0-4 3,20—4,80 1.05 58X25
2 243 0 4 0 -3 3,94-5,64 1,05 48X24
2 243 040— I 5.64—8,24 1,05 35X15
2 243.039—4 6,85--9,93 1,05 28,5X12,6
2 243 039—3 8.24-12,05 1,05 23X10
2 243 173 12,05— 17,44 1.05 16X8

Таблица А 7 — Направленные ответвители

Тип
прмбора

Дияпп юн  
частот ГГц

I Гаправлеп- 
н о п ь  д  13 кевн

Среднее  
значение  

п е р е х о д и т  о 
ослабления

Минимальная  
направлен
ность, дБ

2 243.154— 
— 09
2 243 159— 
—01 1
2 243 159— 
— 06

2—8,3

8,15— 18

2—8,3

Коаксиальн
32

30

34

ые
1.25 

1,3

1.25

Волноводно-коаксиальные
2 243.152- 
01
2.243.152 
2 243 152- 
—  02

2.245 081- 
-07

2.245 081- 
-04

2.245.081-
—01
2 245 201

2,53—3,9 4 36

3,2—4,8 36
3,94—5.64 36

Волноводные
5,64- 8,24 —38 —

386.85—9,93 — —

388,24-12,05 ——

3612,05— 17,44 — —
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Тип
прибора

Диапазон 
частот. ГГц

Направлен
ность. дБ кевн

Среднее
значение

переходного
ослабления

Минимальная 
направлен
ность. дБ

Полосковые
2.261.074 1—4 20 ± 1 1,15 — 37
2 261 075 4—12,4 20 ± 1 1,25 — 32
2.261.077 1—7 20±1 — , 1,25 33—35
2.261.078 2—18 13± 1 — . 1,35 28—30
2.261.076 18—26 20 ± 1 ' - 1,4 26—28

Таблица А 8 — Осциллографы

Тип
прибора

Полоса
пропускания,

МГц
Диапазон измерения 

амплитуд
Погрешность изме

рения

Входное 
сопротивле
ние, ем

кость

С1-85 

С1-91/4

0—100 

0-18  ГГц

0,01—99,9 В

2—200 мВ/деле- 
ние

Амплитуд ±2% 
Временных ин

тервалов ±Г% 
Временных ин

тервалов

± ( 4 + 4 ) .
где т  — размеры 
изображения

1 МОм, 
20 пФ

С1-94 0—10 10 мВ/дсл— 
—5 В/дел

± 6 % 1 МОм, 
40 пФ

С1-97 0—350 5 мВ/дел— 
—0,5 В/дел

±3% 50 Ом, 
100 кОм, 
4 пФ
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